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Formula empirica di Shnidman (I)
Prestazioni per l’Integrazione non coerente quadratica
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Formula empirica di Shnidman (II)
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Integrazione Quadratica - bersagli fluttuanti (I)

Plots of S/N vs. Number of
Pulses and Swerling Type
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Integrazione Quadratica - bersagli fluttuanti (I)

Plots of S/N vs. Number of
Pulses and Swerling Type



Sistemi Radar

RRSN – DIET, Università di Roma “La Sapienza” INTEGRAZIONE NON COERENTE – 11

Integrazione Quadratica - bersagli fluttuanti (II)
Noncoherent-Integration
Features
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Integrazione Quadratica  - bersagli fluttuanti (III) 

Plots of n S/N vs. Number of
Pulses NCI
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Integrazione Quadratica - bersagli fluttuanti (IV)

NCI Detection Examples
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Integrazione Quadratica  - bersagli fluttuanti (V)

 

41

*
0

2max 4 















f

avet

LSNRFLkT
GAER

Portata radar

definita su av, tenendo conto delle 
fluttuazioni e del guadagno di 

integrazione



Sistemi Radar

RRSN – DIET, Università di Roma “La Sapienza” INTEGRAZIONE NON COERENTE – 15

Integrazione Binaria - bersagli fluttuanti (VI)
Cumulative Detection (CD)
Probability
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Integrazione Binaria - bersagli fluttuanti (VII)

Plots of S/N vs. Number of CD
Observations
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Integrazione Binaria - bersagli fluttuanti (VIII)

Cumulative Detection Features
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Integrazione Binaria - bersagli fluttuanti (IX)

Plots of n S/N vs. Number of
CD Observations
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Integrazione Binaria - bersagli fluttuanti (X)

Cumulative-Detection
Examples



Sistemi Radar

RRSN – DIET, Università di Roma “La Sapienza” INTEGRAZIONE NON COERENTE – 20

Integrazione Binaria - bersagli fluttuanti (XI)

Detection Comparison
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Integrazione Quadratica - bersagli fluttuanti (I)

Plots of S/N vs. Number of
Pulses and Swerling Type


