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Sequenza coerente di Impulsi

 Sequenza coerente di N impulsi di durata t, e tempo di ripetizione (PRT) T:
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Funzione di ambiguita della sequenza (1)
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Funzione di ambiquita della sequenza (11)
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Funzione di ambiguita della sequenza (111
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Funzione di ambiguita della sequenza (1V
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Funzione di ambiquita della sequenza (1V)
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Funzione di ambiquita della sequenza (V)

Sequenza di chirp
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Funzione di ambiguita della sequenza (V)
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Funzione di ambiguita della sequenza (V

Ambiguity function of 6 unmodulated pulses

Ambiguity function (zoom) of 6 LFM pulses
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Funzione di ambiguita della sequenza (V
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Funzione di ambiquita della sequenza (V)
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