Proprieta della
Funzione di Ambiguita

\l Pierfrancew

- 2N %{:/%
SistemiRadar j

RRSN — DIET, Universita di Roma “La Sapienza” PROPRIETA’ FUNZIONE DI AMBIGUITA' -1




Funzione di ambiquita (V11
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Funzione di ambiquita (VII1)

— Proprieta #1 della Funzione di Ambiguita: Massimo in (0 0)
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Funzione di ambiquita (1X)

— Proprieta #2 della Funzione di Ambiguita:
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Funzione di ambiquita (X

— Funzione di Ambiguita ideale

Thumbtack:

Picco stretto sia in Doppler sia in range
Piedistallo (“necessario” per rispettare il Volume-eesta
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Funzione di ambiquita (XI

— Proprieta #3 della Funzione di Ambiguita: Simmetria rispetto all’origine

Ricordando che il modulo di una funzione coincide con il modulo
della funzione coniugata :
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Funzione di ambiquita (XI1)

— Proprieta #4 della Funzione di Ambiguita: Modulazione lineare di frequenza
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Funzione di ambiquita (X111
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Funzione di ambiguita (XI1V
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Delay
resolution

g Aggiunta di modulazione lineare di frequenza:

- Incremento della banda di frequenza
. - Riduzione della finestra in distanza

Delay resolution
without LFM
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Funzione di ambigquita del Chirp (I

— Funzione di Ambiguita:
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Funzione di ambiquita del €hirp (11

Funzione di Ambiguita: Chirp con inviluppo rettangolare 5, (t) = 1 rect. (t) g imkt?
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Funzione di ambiquita del chir III

Funzione di Ambiguita: Chirp con inviluppo rettangolare 5, (t) = \/7 rect. (t) g imkt?
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Funzione di ambiquita del chir

Funzione di Ambiguita: Chirp con inviluppo rettangolare s, (1) = —=— rect, (t) oIkt
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