Strutture portanti bidimensionali

S1ricorda che un elemento™ di Struttura portante puo essere
schematizzato - secondo la sua conformazione - in tre
categorie:

e l[ineare, quando una sua dimensione prevale largamente
sulle altre due — travi, pilastri, pali;

e superficiale, quando due sue dimensioni prevalgono
sull’altra — piastre, lastre, volte sottili, muro di sostegno;

* volumetrico, quando le sue dimensioni principali sono dello
stesso ordine di grandezza — plinto alto, giunto sferico.

* Alcune Strutture portanti nel loro complesso, applicando la regola del
cambio di scala, possono essere assimilate ad un unico elemento e pertanto
ricadere in una delle categorie precedenti. A dette strutture sono inferibili 1
ragionamenti validi per le tre categorie precedenti. ’



Strutture portanti bidimensionali o superficiali

Piastre & Lastre
Sono elementi piani. Sottoposti ad una sollecitazione di un

Momento s1 incurvano ¢ la curvatura (c =1/raggio)
risultante ¢ proporzionale ad M/EJ — esempi

Volte sottili

sono volte — anche se sottili, dunque ¢ presente un momento
resistente dovuto al loro spessore s, € al modulo di elasticita
E — esempi

Membrane
sono elementi softtili, non e presente un momento resistente
dovuto al loro esiguo spessore s, € al modulo di elasticita E

— esempi ,
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schematizzate con superfici




PIASTRA LASTRA PIASTRA + LASTRA

Piastre e

+ =
N
Ny Ny= Ny
MIT‘M" H,.Y.Ny.
8 sodaciiozrons + 3 solaciiozion” = 8 soleciiozion

' &
T oo GIGSIce i Drobiema D ouo' assere slealalo (’gwu-nn'fn ec-u:rra) Seoorg
’ f 4

o~
{omane, sommonee sor + risuliel .

MEMBRANA

3 solocitrzion  Ng, Ny ,Nyy m Nyx

N

VOLTA
SOTTILE

= i gemarove 10 solacisarond

Membrane e
Volte Sottili

= nas coss corrands : B sollaciiezions

"u‘ Nx 4 V4 MNxy=Nyx = supariici pbbosionse oo/l
'. - - (rx®ry—=oo)
L O, My = Myx y .
\ o - pmiia siarcha (Tx® f,)

/ ; fMon &' poss/bi/e conssoarors seporolamensa /o orron: of
mambrong € fa CEon Alassionol POk ComBorana s

nalle macksme eguozion: o agurlibrio [ rae’ rov. Jgoc.mﬁ)



Piastre

M
.
2
L
M
L
M
A o jfarenser solle frow, /o sollaciiorion nelia 1 MiKg-em, s 1-m ...}
shreitica Mmﬁ'kmmmwo& { i 7
T somo ﬂﬁﬂﬁ Mhﬂ-‘rd&w ebl alemaniine. T (kg)
I
M
I
I
. ]
\ A
Y «_/—\/%j
.
\'":fu:.y‘um Rgem _ vim )
em m
Mg. Mxdy {
wm“?ﬁ.&u-m !
TMxixg,.y) i JL:! o) M




CONDIZIONI AL CONTORNO

comparhmnbo et somperbmanbo sl Strutture portanti
ol w bidimensionali
sl o el soriie comporfmanis o mambrove

, Caratteristiche peculiari:
: - ' * Le condizioni al contorno
(vincoli lineart)

La conobzrans of conkbrmo sono olrminanlt ne/ comparkmaents okl slbulMora

CONTRIBUTO DELLA CONTRAZIONE LATERALE IMPEDITA  Deformazioni vincolate
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INTERVENTO DEI MOMENTI TORCENTI
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Comportamento
a Piastra

Schema 1



Comportamento

a Piastra
Schema 1

Alassiona /&mgo x M flassrone iunge Y
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Comportamento
a piastra/lastra

Schema 2

Il segno ‘ indica
genericamente la
sollecitazione
incrementata

Superfici
piane

Superfici
curve
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TRASLAZIONE
LUNGO LE
TANGENTI

TRASLAZIONE
LUNGO LA

NORMALE

ROTAZIONE
INTORNO ALLA
NORMALE

ROTAZIONE
INTORNO ALLE
TANGENTI
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AMISOTROPIA
GEOMETRICA

Comportamento

Diversi modelli per

lo stesso schema a plastl‘a
Schema 3
ﬂ -
SUDDIVISIONE DELLA PIASTRA IN DUE ORDINI DI STRISCE
GRATICCIO covico P correo Pt
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RIPARTIZIONE COSTANTE DEL CARICO p
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Ripartizione delle
sollecitazioni lungo

1 due assi principali
Schema 3
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