SEMINARIO

Corso di laurea in Ingegneria Industriale
Lunedi 6 maggio 2013 - Aula 8 - Largo dell’'Universita, Viterbo

e ITINERE

= Interactive Technology:

PROJE EED an Instrumented Novel Exoskeleton for REhabilitation

Ore10:30 Introduzione al Workshop
Prof. Alessandro Ruggieri
Dire ore DEIM, Universita deglistudidella Tuscia

Q%G“ ’lgl,; Ore10:50 Dallafantasiaallarealta: gliesoscheletri
Prof. Paolo Cappa
ovemen nalysis 0 g a . s a
and Robotlcs Laboratory Professore ordinario, Sapienza—UniversitadiRoma

Orel11:10 WAKE-up:ortesia vaperlariabilitazione delcammino
Ing. Stefano Rossi
Ricercatore DEIM, Universita degli studi della Tuscia

Ore11:30 Robo cariabilita vadegliar inferiori:u lizzo diesoscheletri
Do .MaurizioPetrarca
Responsabile MARIab — Ospedale Pediatrico Bambino Gesu

SAPIENZA P P
UNIVERSITA DI ROMA
Ore11:50 RotoBiT*:pia aforma per il recupero funzionale dell'equilibrio

Ing. Fabrizio Patane

Ricercatore, Sapienza— Universita diRoma

Ore12:10 Robo cariabilita vadegliar inferiori:u lizzodipia aforme perlaposturografia

N 4 Do .Enrico Castelli

Bambino Gesu Dire ore UnitadiNeuroriabilitazione Pediatrica—Ospedale Pediatrico Bambino Gesu
OSPEDALE PEDIATRICO

Ore12:30 Discussioneesalu finali

DIPARTIMENTO DI ECONOMIA E IMPRESA

ltiscia
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