Project Seed: ITINERE - Dissemination

Conferences, seminars, and workshops in Europe and across the
world held during the 3rd year of the project

Picture|  DISSEMINATION: Tuscia University Viterbo, Italy; workshop on
“ITINERE: Interactive Technology an instrumented novel exoskeleton
for rehabilitation”, May 6, 2013.

Picture Il DISSEMINATION: 2013 years of Italian Culture; General Consulate of
Italy in NYC, USA; “ITINERE a lower limb exoskeleton for children
with neurological diseases: from the novel idea, via the international
scientific cooperation, to the spin-off proposal”, 16-17 May, 2013.

Picture Il DISSEMINATION: Ospedale Pediatrico Bambino Gesu; Workshop On
“Tecnoscenza per 'uomo, oltre la natura”, title of seminar “Dagli
automi alla medicina robotica”, Rome June 21, 2013.

Picture IV DISSEMINATION: Rome Cup 2014, 19-21 March, 2014.

Picture V' DISSEMINATION: Ospedale Pediatrico Bambino Gesu; Workshop On
“Tecnologia Robotica in Pediatria”, title of seminar “Robotica:
innovazione in medicina”, Rome 23 May, 2014.

Picture VI  DISSEMINATION: Rome Maker Faire 2014, 3-5 October, 2014.
Picture VIl  DISSEMINATION: ‘Il venerdi di Repubblica’ November 2014.
Picture VIII  DISSEMINATION: RAI, Speciale TG1, December 7, 2014.
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SEMINARIO

Corso di laurea in Ingegneria Industriale
Lunedi 6 maggio 2013 - Aula 8 - Largo dell’Universita, Viterbo
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Interactive Technology:
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an Instrumented Novel Exoskeleton for REhabilitation
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Ore10:50°°

Ore11:10°°
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Ore11:50°°
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Ore12:30-°

Introduzione al Workshop
Prof. Alessandro Ruggieri
Direttore DEIM, Universita degli studidella Tuscia

Dalla fantasia alla realta: gli esoscheletri
Prof. Paolo Cappa
Professore ordinario, Sapienza— Universita di Roma

WAKE-up: ortesi attiva per la riabilitazione del cammino
Ing. Stefano Rossi
Ricercatore DEIM, Universita degli studidella Tuscia

Robotica riabilitativa degli arti inferiori: utilizzo diesoscheletri
Dott. Maurizio Petrarca
Responsabile MARIab — Ospedale Pediatrico Bambino Gesli

RotoBiT”: piattaforma per il recupero funzionale dell'equilibrio
Ing. Fabrizio Patane
Ricercatore, Sapienza— Universita di Roma

Robotica riabilitativa degli arti inferiori: utilizzo di piattaforme per la posturografia
Dott. Enrico Castelli
Direttore Unita di Neuroriabilitazione Pediatrica — Ospedale Pediatrico Bambino Gest

Discussione e salutifinali

Picture | - DISSEMINATION: Tuscia University Viterbo, Italy; workshop on “ITINERE:
Interactive Technology an instrumented novel exoskeleton for rehabilitation”,

May 6, 2013.
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IIT - PROJECT SEED 24 marzo 2015

\

2013 ANNO DELLA CULTL M}‘II'\‘I.I ANA

YEAR OF ITALIAN CULTURF

&l

Honors Center of Italian Universities - H2CU
Sapienza Universita di Roma

ITALIAN
RO CULTURAL
B INSTITUTE
NEW YORK

ltalian Cultural Institute in New York

(ORGANIZATION

H2CU Center

Initiatives promoted by the H2CU Center in 2013

Rome, Fe

VVORKSHOP

H2CU HIGHLIGHTS IN NEW YORK

Friday, May 17, 2013

Italian Cultural Institute in New York
686 Park Avenue, New York

H2CU HIGHLIGHTS IN NEW YORK

4'30 Welcome and Introduction

sor, Itakian Cultural Institute in New York

Sapienza Universita di Roma.

Scientific presentations from H2CU students and researchers

aurizio Porfiri, Polytechnic Institute of

6'30 Placement PopUps from H2CU Alumni

Salvatore Grimaldi, Executive Se H2CU, Tuscia University

Picture Il - DISSEMINATION: 2013 years of Italian Culture; General Consulate of Italy
in NYC, USA; “ITINERE a lower limb exoskeleton for children with neurological
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IIT - PROJECT SEED

24 marzo 201

diseases: from the novel idea, via the international scientific cooperation, to the
spin-off proposal”, 16-17 May, 2013.

A

Bambino Ges

GSPEOALE FEOATRICO

PRESENTAZIONE

“Tecnica® e “scienza” sono termini fortemente ricorrenti nella vita di ogni persona, spesso fusi nel
concetto di “tecnoscienza®, che esprime limpatto dello sviluppo tecnologico e della ricerca scientifica
sulle singole persone esula societa.
La tecnoscienza, per il comune lettore di giornali, si xdenuﬁna spesso in una multiforme sene dl tnonf
sensazionali, come le navicelle spazull la delle
questo punto di vista, la i alla muda, non
necessariamente legati tra loro, che impressionano fintantoché non vengono rimpiazzati da un
ritrovato pil nuovo e moderno, scoperto quasi per caso € dal quale derivano risultati utili ed
interessanti per fuomo.
Questa posttivita antropologica della tecnoscienza percepita dalle masse viene messa in dubbio nella
cultura recente. E' una questione paradossale: da una parte, l'uvomo dipende oggi fortemente dalla
tecnologica, dall'altra tende a credere che la tecnologia sia antiumana, una realta dalla quale &
necessario difendersi.
Le applicazioni della tecnoscienza, infatti, se da un lato possono incidere significativamente sulla
qualita della vita ed il benessere individuale, daltro lato possono essere inglobate dal mercato deila
salute prima di ricevere una formale validazione, qnando addrltura non wo!ano I”mlegru ﬁsn:a e
psichica, i il corpo. Le i i del
impattano sullantmpalogm delle persone e domandano un oonlrollo della loro uuizzuz:one nel
rispetto della dignita, che chiede allumano di non derogare al post-umano.
L'accusa di non prevedere o prevenire le conseguenze negative della sua attivita ha generato una
versola Questo Convegno si propone di contribuire a superare tale
diffidenza, di per sé non del tutto i con rigor ifico alcuni dei pill recenti
successi tecnologici € scientifici in ambito medico e ingegneristico, evidenziando come essi siano stati
ottenuti grazie ad un profondo senso etico del lavoro scientifico.

COMITATO D'ONORE
Giuseppe PROFITI
Presidente, Ospedale Pediatrico Bambino Gesd, IRCCS, Roma

Bruno DALLAPICCOLA
Direttore Scientifico, Ospedale Pediatrico Bambino Gest, IRCCS, Roma

Massimiliano RAPONI
Direttore Sanitario, Ospedale Pediatrico Bambino Gest, IRCCS, Roma

DIRETTOR! DEL CORSO

Bruno DALLAPI((OLA
Direttore Scientifi pedale Pediatrico Bambino Gestl, IRCCS, Roma
Akssandro TOSCANO

P diIngeg L a degli Studi “Roma Tre”, Roma

ecnoscienza: per ["uomo, oltre Ia natura

Ospedale Bambino Gesu, IRCCS,
21 Giugno 2013 ore 9
Auditorium San Paolo
Viale Baldelli 38, Roma

‘\°/

Bambino Gesu
OSPEDALE PEDIATRICO

PROGRAMMA SCIENTIFICO
9.00 Registrazione dei partecipanti

9.30 Saluti delle Autorita
Prof. Giuseppe Profiti, Presidente Ospedale Bambino Gesu
Magnifico Rettore, Universita degli Studi “Roma Tre”
Dall'umano al postumano
9.50 Introduzione Francesco D'Agostino
10.10 Oltre il genoma: una rivoluzione posticipata Bruno Dallapiccola
1030 Il microbioma: impatto sulla salute e sulla malattia Lorenza Putignani

Introduzione Corrado Clini

L e iy R

1245 P e svilupp:
Franco Terlizzese

1235 Tecnologie sostenibili per favorire lo sviluppo, 'uso ed il mantenimento delle
competenze del’'uomo nell'interazione con Pambiente Silvia Conforto

1255 d imoralie etiche della “green economy” Franco Cotana

ibile nel bacino del Mediterraneo

1345  Test finale divalutazione

RELATORI

Paolo CAPPA
Professore Ordinario di Misure ichee iche, Diparti di icae
Universita di Roma La Sapienza
Corrado CLINI
gia Ministro dell’Ambiente
Silvia CONFORTO
Associato di Ingegneria Biomedica, Diparti di ia, Universita degli Studi
“Roma Tre”, Roma
Franco COTANA
Direttore del Centro nazionale di Ricerca sulle Biomasse, Universita degli Studi di Perugia
Francesco D’AGOSTINO
f Ordinario di Filosofia del Diritto, Uniy
Bruno DALLAPICCOLA
Direttore Scientifico, Ospedale Pediatrico Bambino Gest, IRCCS, Roma
Franco LOCATELLI
Direttore del Dipartimento di Onco-Ematologia, Ospedale Pediatrico Bambino Gest, IRCCS, Roma
Lorenza PUTIGNANI
Struttura Semplice di i ia, Ospedale Pediatrico Bambino Gesd, IRCCS,, Roma
Stefaﬂo RODOTA’

ita degli Studi di Roma Tor Vergata.
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Picture 11l - DISSEMINATION: Ospedale Pediatrico Bambino Gesu; Workshop On
“Tecnoscenza per 'uomo, oltre la natura”, title of seminar “Dagli automi alla
medicina robotica”, Rome June 21, 2013.

Picture IV - DISSEMINATION: Rome Cup 2014, 19-21 March, 2014.
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Tecnologia Robotica
in Pediatria

Venerdi’ 23 Maggio, 2014

Auditorium S. Paolo

INTRODUZIONE AL CORSO

La Tecnologia Robotica e fortemente entrata in medicina e
recentemente applicata anche in eta pediatrica. In Riabilitazione
e usata nel tentativo di abilitare al cammino i paraplegici e nella
motricita degli arti superiori. In Neurochirurgia il sistema di

neuronavigazione  stereotassico  robot-assistito  permette iR icoEadasicoigavan 1
l'esecuzione di interventi di resezione, limpianto di device I 09:00 Robotica: innovazione in medicina - Paolo Cappa ] F‘
intracranici o [|'esecuzione di biopsie o di procedure
endoscopiche. In Urologia, ora anche pediatrica, assiste la | 09:30-10:30 Robotica in Urologia e Chirurgia pediatrica
laparoscopia permettendo movimenti molto pitl delicati e definiti, ILIJ'°'°9"" vantadoie prospettive —Marlo DesGenparo,
= 2 a0 5 . ruolo dell'lnfermiere di sala operatoria — Giulio Bernardini
con risultati pO§¢IVI sulla precisione, il dolo:;e, la degenza. ) L'esperienza di Urologia robotica OPBG — Giovanni Torino
I corso vuole informare su una tecnologia all’avanguardia, con Laparoscopia in Chirurgia Generale e Digestiva —Alessandro
una visione multispecialistica, e il coinvolgimento di differenti Inserra/ Luigi Dall'Oglio

professioni.

08:00 Registrazione
08:30 Saluti e Introduzione

10:30 Pausa

11:00-1200 Robotica in Neurochirurgia

RESPONSABILL SCIENTIFICI Piattaforme robotiche - Elisabetta Genovese

Enrico Castelli Neuronavigazione in neurochirurgia - Carlo Marras
Mario De Gennaro L'esperienza del OPBG — Alessandro De Benedictis
Carlo Efisio Marras
12:00-13:00
Riabilitazione robot-mediata nelle disabilita neurologiche
EBlCAZIONE COINTINUA I_N MEDIC?FA (ECI.VI.) Vantaggi e limiti della riabilitazione robotica - Enrico Castelli
Al corso sono stati assegnatin. 6 crediti formativi ECM per le Opportunita di apprendimento in condizioni patologiche - Maurizio
figure professionali di: Felrarca
Medico chirurgo (medicina fisica e riabilitazione; chirurgia 13:00 Discussione
pediatrica; urologia; neurofisiopatologia)
Infermiere pediatrico, 13:30 Pausa
Infermiere; y o o
fisioterapista; 14:30 Casi Clinici interdisciplinari

. % P 3 3 Conduttori: E.Castelli, C.E.Marras,M.DeGennaro

terapista della neuro e psicomotricita dell'eta evolutiva G. Mosiello - UOC Urologia

E. Procaccini - UOC Neurochirurgia

L. Nanni — Chirurgia Pediatrica, Pol Gemelli

IL§C R_I;ION; tuit L. Cantonetti - UOC Neuroriabilitazione

/Sctizione:e grawna 5 G R A. Colazza - UOC Neuroriabilitazione

Saranno accettate le prime 100 iscrizioni

E’ necessario effettuare l'iscrizione on line su

http://www.formazione.ospedalebambinogesu.it/ 16:00 Organizzazione, Costi, Opportunita
Moderatore: C. Capussotto

SEGRETERIA ORGANIZZATIVA

Servizio Eventi Formativi ECM Lettura: HTA per la Chirurgia Robotica Pediatrica — Matteo

Ospedale Pediatrico Bambino Gesu Rl
Piazza S. Onofrio, 4 - 00165 Roma Discussione in Tavola Rotonda: E. Castelli, C.E. Marras, M. De
Tel: 06-6859.2290-2411-3770 Fax: 06/6859.2443 Gennaro, M. Ritrovato, L. Serafini, L. Carlesi
E-mail: congressi@opbg.net
www.ospedalebambinogest.it 17:00 Chiusura del Corso e verifica
dell'apprendimento \./

V
Bambino Gesu
OSPEDALE PEDIATRICO
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Picture V - DISSEMINATION: Ospedale Pediatrico Bambino Gesu; Workshop On “Tecnologia
Robotica in Pediatria”, title of seminar “Robotica: innovazione in medicina”, Rome 23 May,

2014.
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Picture VI - DISSEMINATION: Rome Maker Faire 2014, 3-5 October, 2014.
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In molti ricorderanno il dispositivo robotico, chiamato esoscheletro,
che ha permesso a un ragazzo paraplegico brasiliano di dare inizio

BE AUTIFUL agli ultimi mondiali di calcio. Ormai diversi tipi di esoscheletro sono

MIND allo studio, ma e italiano il primo pensato per i pazienti piti piccoli.
: 3 Si chiama Wake-up, & finanziato delllstituto italiano di tecnologia
di Angela Simone e lo sta realizzando il Laboratorio di analisi del movimento e robotica

(MarLab) di Roma. Questo dispositivo robotico, grazie a due motori,

UN ESOCHELETRQ  suginocchio e caviglia, sostiene e corregge landatura di bambini

A M |S U R A tra.i cinqge e gli otto anni affetti da paralisi cerebrale infantile.
Guidano il progetto e il MarLab, Enrico Castelli (nella prima foto
DI BAM B | N O a destra), direttore dell'Unita di Neuroriabilitazione pediatrica
dellospedale romano Bambino Gesu e Paolo Cappa (nellaltra foto),
professore di Misure meccaniche all'Universita Sapienza.
Un esoscheletro, per un bambino, non & pesante?
«Per un bambino, un esoscheletro deve essere “trasparente”, cosi

7 NOVEMBRE 2014 il venerdi

da permettergli di dimenticare quasi di indossarlo. Per questo
Wake-up pesa solo 2,5 chili e seque perfettamente I'anatomia del
paziente, rilevata con scanner 3D. Inoltre, il dispositivo “interagisce”
col bambino, adattando la correzione al singolo movimento. Poi,
durante la crescita, si sostituiscono solo i gusci di materiale plastico
collegati alla parte meccanica, prodotti con stampa 3D».

A che punto siete?

«Lo sviluppo del sistema meccanico & concluso

e sono state condotte le prove di comfort. Dopo le prove
cliniche su un primo paziente, il prossimo mese partiamo
CON UN NUMEro pil ampio».

Potrebbe avere altre applicazioni?

«Si, e un sistema flessibile, in grado di sentire laccenno
del movimento degli arti inferiori, quindi utilizzabile anche
per malattie con compromissione parziale del cammino».

ilvenerdi 7 novevere 2014

Picture VIl - DISSEMINATION: ‘ll venerdi di Repubblica’ November 2014.
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Picture VIII - DISSEMINATION: RAI, Speciale TG1, December 7, 2014.
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