
 

 

Formulario di MECCANICA e FLUIDODINAMICA 
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Teorema dell’energia cinetica : if KKL −= ; 

Potenza  media: t
LP ∆=            Potenza istantanea : vr

r
⋅= FP  

Energia potenziale : dxFUU
f

i

x

x
xif ∫−=−  

Energia potenziale molla elastica: 0)per x (    )( 0
22

2
1 =−=− ifif xxkUU  
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